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AMETEK
» Linear spindle motor » Linearer Spindelmotor ) ) .
» With brush and brushless DC motors » Mit burstenbehafteten und burstenlosen Dimensions/ MaBzeichnung
» With or w/o anti-backlash nut DC-Motoren
» Maintenance free » Mit oder ohne spielarmem Mutternsystem LSM 06 | GR 42x25
» Coated stainless steel spindle » Wartungsfrei
» Slide screw » Beschichtete Edelstahlspindel 10408 5405 Standard nut/ Standard Mutter
» High efficiency » Gleitspindel 631

» Hoher Wirkungsgrad
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Digital outputs ~ Analog inputs Feedback Oscilloscope Condition Programmable  Supply voltage Certification Certification Vibration
integrated software monitoring versions resistance 5B£0.6 15405
available i Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter
2o 2o »
Data/ Technische Daten LSM 06 ol
= .
Motor tye/ GR 42x25 BG 32x20 o =
otortyp 6[7,, ,ﬂ e % N o
Nominal voltage/ = = S = S
Nennspannung vbC 24 24 i _\g by
Nominal current/ A 0.9 113 ﬂ o A Tg
Nennstrom ' ’ W inding-Connector n } g
Nominal force/ Hall-Connector s o
Nennkraft N S4 39 §
—
Nominal speed/
Nenngeschwindigkeit mm/s 300 300
Permissible peak current/ o 3
Zulassiger Spitzenstrom A 40713 50/1.3 GR42x25 | BG 32x20
Peak force/ . . Spindle pitch/ Spindelsteigung mm 5 5
Spitzenkraft N 181/45) 200/48 Spindle efficiency/ Spindelwirkungsgrad % 72 72
Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C
*) Anti-backlash nut/ Spielarmes Mutternsystem
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»> LSM 13| cont. 324 N, peak 680 N »> LSM 13| cont. 324 N, peak 680 N @unkermotoren

AMETEK
» Linear spindle motor » Linearer Spindelmotor Dimensions/ MaBzeich
» With brush and brushless DC motors » Mit blrstenbehafteten und blrstenlosen DC-Motoren imensions/ Mabzeichnung
» With or w/o anti backlash nut » Mit oder ohne spielarmem Mutternsystem 200205
» Maintenance free » Wartungsfrei
» Coated stainless steel spindle | Slide screw » Beschichtete Edelstahlspindel | Gleitspindel
» High efficiency » Hoher Wirkungsgrad L Loz
Standard nut/ Standard Mutter
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sion available interface positioning free
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@_» @ O VWV : @ — c € @ ((O)) Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter L
k J{ A B J { JLezo | J1 J 1 4 .
Digital outputs ~ Analog inputs Feedback Oscilloscope Condition Programma-  Supply voltage  Certification Certification Vibration \ mmwi
integrated software monitoring ble versions resistance 3 W 3
available mm\m 7
A GR 63x25 BG 42x15 BG 66x25
Data/ Technische Daten LSM 13 s mn Spindle pitch/ Spindelsteigung mm 5
Motor type/ i 2 Spindle efficiency/ Spindelwirkungsgrad % 62
Motortyp GR 63x25 BG 42x15 BG 66x25 b1 Motor lenght/ Motorlange L mm 95 65 90
Q/omma/ voltage/ VDG o4 o4 o4 Motor @/ Motor @ mm 63 42 65
ennspannung
Q’gmg’o f#”e”f/ A 07 204 6.02 Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C
Nominal force/
N 102 84 324
Nennkraft LSM 13 | GR 63x25 LSM 13 | BG 42x15 g
Nominal speed/ ] - 3
Nenngeschwindigkeit mm/s 275 300 250 400 - 16 400 5E :
Permissible peak current/ . Y " acn i 5]
Zulissiger Spitzenstrom A 14.8/9.8) 15.0/12.7) 16.3/10.57 “ 350 14 350 \ 14 =
Peak force/ . . . S S L
Spitzenkraft N 680 / 450 530/ 4507 680 / 4507 S 300 12 300 12 .
Max. stroke/ . = < & apn | o
Max. Hub mm 15071347 ‘g 250 L 10c g 250 10 €
.0 c g
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> LSG 13| PLG 52| cont. 457 N, peak 680 N »> LSG 13 | PLG 52 | cont. 457 N, peak 680 N @unkermotoren

AMETEK
CANopen

» Linear spindle gearbox motor » Linearer Spindelgetriebemotor

» With brush and brushless DC motors

» With or w/o anti backlash nut

» Maintenance free

» Coated stainless steel spindle

» Slide screw

» High efficiency

» Easy configuration of max. 14 positions
(Pl motor)

» Serveral BUS interfaces available

» Mit burstenbehafteten und burstenlosen
DC-Motoren

» Mit oder ohne spielarmem Mutternsystem

» Wartungsfrei

» Beschichtete Edelstahlspindel

» Gleispindel

» Hoher Wirkungsgrad

» Einfache Konfiguration von bis zu
14 Positionen (Pl Motor)

» Verschiedene BUS-Schnittstellen verfligbar
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sion available
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integrated

Precise Maintenance
positioning free

Digital inputs  Digital outputs  Analog inputs

i £ )|
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Condition
monitoring ble

Oscilloscope
software
available

Programma-

Supply voltage
versions

Vibration
resistance

Certification Certification

Data/ Technische Daten

LSG 13 | PLG 52

Motor type/
Motortyp

GR 42x25 BG 42x15 BG 45x15 Pl GR 63x25

Nominal voltage/
Nennspannung

VDC

Nominal current/
Nennstrom

0.9 2.2 3.1 2.7

Gearbox reduction/
Getriebeuntersetzung

6.25

Transmission efficiency/
Getriebewirkungsgrad

%

90

Nominal force/
Nennkraft

109 290 451 376

Nominal speed/
Nenngeschwindigkeit

mm/s

91 97 87 85

Permissible peak current/
Zulassiger Spitzenstrom

A

4.0/3.3) 49/3.3) 5.0/3.1) 49/3.3)

Peak force/
Spitzenkraft

N

537 /450" 680/ 450"

Max. stroke/
Max. Hub

mm

150/ 1347

*) Anti backlash nut/ Spielarmes Mutternsystem

180 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere Produktinformationen

Dimensions/ MaB3zeichnung
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Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter

w°

Standard nut/ Standard Mutter

GR 42x25 BG 42x15 | BG 45x15 Pl

GR 63x25

Spindle pitch/
Spindelsteigung

mm 10

|
T
@24

@29

Spindle efficiency/
Spindelwirkungsgrad

% 76

Spindle @/
Spindel @

mm 13

Motor lenght/
Motorlange L

95

Motor @/
Motor @

mm 42 42 45

63

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C
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[ Preferred series/ \lorzugsreine || Standard product/ Standardprodukt ] On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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») LSG 13| SG 62/ 80K | cont. 650 N, peak 680 N

»> LSG 13| SG 62/ 80K | cont. 650 N, peak 680 N

@unkermotoren

AMETEK
» Linear spindle gearbox motor » Linearer Spindelgetriebemotor . , .
) Y . Dimensions/ MaB3zeichnung
» With brush and brushless DC motors » Mit burstenbehafteten und burstenlosen CﬂNop@n
» With or w/o anti backlash nut DC-Motoren L
» Maintenance free » Mit oder ohne spielarmem Mutternsystem EtherCAT
» Coated stainless steel spindle » Wartungsfrei
» Slide screw » Beschichtete Edelstahlspindel
» High efficiency » Gleispindel ~ ™~
» Easy configuration of max. 14 positions » Hoher Wirkungsgrad
(Pl motor) » Einfache Konfiguration von bis zu ® Motor
» Serveral BUS interfaces available 14 Positionen (Pl Motor)
» Verschiedene BUS-Schnittstellen verfligbar N
T A D 5 Nyl el 2 5
CANopen = —|| " ° a See also SG 62 /80 K/
e Siehe auch SG 62 / 80K
10 mode CANopen ver- Service Force mode  Precise positi-  Maintenance Low noise Self-locking Digital inputs  Digital outputs . ) (2]
sion available interface oning free ratios available Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter ||
1 A | |
\ | -]
@ Y\ \AV - é " ma (0) mmm 2N m
DR ' i e
Analog inputs Feedback Oscilloscope Condition Programmable  Supply voltage Certification Certification Vibration A | —
integrated software monitoring versions resistance 54 ] }Az
available bk 1
20 20
= Standard nut/ Standard Mutter
Data/ Technische Daten LSG 13| SG 62 LSG 13| SG 80K GR42x40 | BG42x15 | BG45x15P| | GR63x25
Motor type/ Spindle pitch/ Spindelsteigung mm 10 10 10 10 )
Motortyp GR 42x40 BG 42x15 BG 45x15 P GR 63x25 Spindlle efficiency/ Spindelwirkungsgrad % 76 é
Nominal voltage/ Motor lenght/ Motorlange L mm 85 65 120 95 8
N ; VDC 24 2
ennspannung Motor @/ Motor @ mm 42 42 45 63 §
Nominal current/ ; =
3 A 1.2 2.2 3.1 2.7/24) - . A
Nennstrom Characteristic diagram/ Belastungskennlinien @25°C
Gearbox reduction/ i 8 10
Getriebeuntersetzung
Transmission efficiency/ % 60 - LSG 13| GR 42x40 LSG 13| BG 42x15 LSG 13| BG 45x15 Pl
Getriebewirkungsgrad °
Nominal force/ ) 100 4 C 10 100 ~ 10 100 4 10
Aositeihs N 131 248 385 535 / 450 o | o | s % | | o
5 ; £ 80 M@ £ %7 2
Nominal speed/ mm/s 65 75 68 53 £ £ £
Nenngeschwindigkeit < 70 < £ 70 = 70 - F7 <
Permissible peak current/ o o ) 4 £ 60 c T 60 le £ G 60 i te e
Zulassiger Spitzenstrom A SEUER 54787 54787 Sa4/24 2 50 1 2 S 50 Fs E g 50 | rs g
Peak force/ . £ 40 2 2 40 La2 20| ! La g
) 2 g 5 s £ £
Spitzenkraft N 680/450 $ 30 58 5 | La 5 &30 ! L3S
E = ' ° 3 !
Max. stroko/ mm 150 /1347 §% g 209 ! B ! i
ax. Hub 10 < 10 : b 10 i Fi
* P Al - e 0 - - | 1 L | ! L
) Anti backlash nut/ Spielarmes Mutternsystem o 100 200 300 400 500 600 700 0 o 100 200 300 400 500 600 7000 0 . 100 200 300 400 500 600 7000
Force/Kraftin N Force/Kraftin N Force/Kraft in N
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- - == == Anti-backlash nut/ Spielarme Mutter
— Standard nut/ Mutter
— CUrrENt/ Strom
—— Cont. force/ Nennkraft
[ Preferred series/ \lorzugsreine || Standard product/ Standardprodukt ] On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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