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3 Grunde fir Smart Robotics
mit EGS Automation

Kunden von EGS Automation Fehler und Alarme werden Einstieg in die lloT-Welt
mussen kein zusatzliches aus der Ferne einsehbar
lloT-Fachwissen aufbauen
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Werkstiick- Maximale Remote Zusétzliche Digital Twin
bevorratung Kompaktheit Monitoring Wertschdpfung

Roboter - die zentrale
Komponente

Analysis

Il &

Volisténdige Integration

lloT-Ready Remote Monitoring ins Okosystem

» Industrie 4.0 Gateway » Berechnung der » Kundenindividuelle,
.. Gesamtanlageneffektivitat Docker-basierte Entwicklung,
» Standardisierte . . o
. . - um eine direkte Integration in
HMI-Schnittstelle » Visualisierung aller relevanter -
ein Ubergeordnetes
. - Daten . -
» Datenvisualisierung Leitsystem zu ermdglichen.
» Grundsteinlegung flr eine > AUSEMESHOMECNIG G
gung Anlage » Individuelles Kundenangebot

spéatere Integr_gtion in ein
Industrie-4.0 Okosystem » Benachrichtigung bei
Fehlfunktionen

> S0 » Einfache Integration von

weiteren AAS-Komponenten

» Ab 100 Euro p.M.*
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*zzgl. gesetzlicher MwSt
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