>> BG 66 dCore | cont. 359 W,

» Highly dynamic 3-phase EC motor with
10-pole neodymium magnet

» Simple Connectivity through
One-Connector-Solution

» On request, this motor can be manufactured
in different voltage versions

» Hall sensors for rotor position detection
and high-resolution encoder MR 1
(4x1,024 pulses per revolution)

» Redundant encoders to build a safe system
are optionally available

peak 838 W

» Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor
mit 10-poligem Neodymmagnet

» Einfacher Anschluss durch Ein-Stecker-Losung

» Diese Motoren werden auf Anfrage mit
anderen Spannungsvarianten hergestellt

» Hallsensoren zur Rotorlageerfassung und
hochaufldésendem Geber MR 1 (4x1.024 Pulse
pro Umdrehung)

» Redundante Drehgeber zum Aufbau eines
sicheren Systems sind optional erhéltlich
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Produkt individuell konfigurieren und technis

You can individually confi gure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.. cnm/en/conf/guratron /
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> BG 66 dCore | cont. 359 W, peak 838 W
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Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
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Groove for o-ting

150 3601-A-52¢1.5-NBR7Q
Nut fuer 0-Ring
150 3601-A-52¢1,5-NBR70

Different comnector at voltages higher 60V
Anderer Steckverbinder bei Spannungen groesser 60V

Flange with theough-hales on
@80, optional available
‘Flansch mif Duchgangsloechern
auf @80, optional verfuegbar
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Connector orientation in comhination with brake or encoder

Orientierung Stecker in Kombination mit Bremse oder Geber
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Characteristic diagram/ Belastungskennlinien*

In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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BG 66x75 dCore, 48V
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* Preliminary data/ Vorlaufig

[ Preferred series/ Vorzugsrehe [ Standard product/ Standardprodukt [ On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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