
)) GR 30S I cont. 10 W, peak 16 W 

)> Mechanical commutation through multi bar 

commutator provides lang lifetime 

)> Operation in both directions of rotation 

)> Ball bearing at motor output shaft is 

Preferred series 

)> Preferred series interference suppression 

wfth two chokes 

» Optionally wfth ball bearing an both sides, 
shaft an both sides, custom shaft length and 

diameter, lead version, special winding an 

request 

)> Higher power density 

» Optional stranded wire version 

» Mechanische Kommutierung über vielteiligen 
Kollektor bietet lange Lebensdauer 

� Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf 
» Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Vorzugsreihe 
» Vorzugsreihe entstört mit zwei Drosseln 
, Optional beidseitig kugelgelagert, beidseitige 

Welle, abweichende Wellenlängen und -durchmesser, 
Litzenausführung, Sonderwicklung auf Anfrage 

» Erhöhte Leistungsdichte 
» Optional Litzenausführung 

0 ���6]� 5-40/ 12-40 

Suppty voftage 
versions 

High efficiency Low noise 

Data! Technische Daten 
Nominal voftage/ VDC Nennspannung 
Nominal currentl 

A' Nennstrom 
Nominal torquel Nm'1 Nennmoment 
Nominal speedl rpm'J Nenndrehzahl 
Stall torquel Nm" Anhaltemoment 
Maximum torque/ Nm'i Maximales Moma1t 
No Joad speed/ rpm'1 Leerlaufdrehzahl 
Nominaloutput power/ 

W' Dauerabgabeleistung 
Maximum output power/ w Maximale Abgabeleistung 
Torque constant/ NmA-1'"1 Drehmomentkonstante 
Terminal Resistance/ n Anschlusswiderstand 
Terminal inductance/ mH Anschlussinduktivität 
Starting currentl 

A"I Anlaufstrom 
No Joad currentl 

A" Leerlaufstrom 
Demagnetisation current/ 

A" Entmagnetisierungsstrom 
Rotor inertial gcm2 
Rotor Trägheitsmoma1t 
Weight of motor/ kg Motorgewicht 

Protection 
class (up to) 

12 

0.90 

0.020 

3000 

0.069 

0,069 

3950 

6.4 

7.14 

0.0280 

4.61 

3.68 

2.60 

0.18 

18,5 

0.11 

•1 AB.= 100 K; .. ) 9
0 
= 20°G "'1 at nominal pointl im Nennpunkt 

Modular System! Modulares Baukastensystem 

Scan for existing Settings 
for extemal Controllers/ 
Scannen für Verfügbare 

Se1tings für externe Controller 
...,...,

Brakes/ Bremsen 
D E38R 

Encoderl Geber 
□ MG2 

□ RE22 
□ RE30{T1) O· 

Jntetference 
suppression 

optional 

GR 30Sx20 

24 

0.45 

0.020 

3100 

0.082 

0,082 

4000 

6.49 

8.59 

0.0559 

15,68 

14.1 

1.53 

0.10 

19.5 

0.11 

Vibration 
resistance 

40 

0.28 

0.020 

3250 

0.076 

0,076 

4500 

6.4 

9.23 

0.087 

40,0 

30 

0.95 

0.08 

18,5 

0.11 

GR30S 

Controller/ Regelelektronika1 
□ BGE6006A 

12 

1.40 

0.0370 

2500 

0.153 

0.153 

3250 

9.7 

13.02 

0.0336 

2,55 

2.61 

4.7 

0.25 

42 

0.24 

GR 30Sx45 

24 

0.71 

0.0370 

2650 

0.17 

0,17 

3550 

10.27 

15.8 

0.0636 

8,73 

7.42 

2.75 

0.14 

41,9 

0.24 

40 

0.40 

0.0370 

2600 

0.165 

0.165 

3350 

10.1 

14.9 

0.1102 

26,4 

24.7 

1.52 

0.075 

42,2 

0.24 

P/anetary Gea.rboxes/ 
Planetengetriebe 
□ PLG 30 

□ PLG 32 

D PLG42K 

DPLG42S 

You can inc/Mdually configure your suitable product and downloa.d technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./ 
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator können Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung für die Kombination herunterladen. 

50 1 Visit www.dunkermotoren.com for further product Information! Besuchen Sie www.dl.lnkermotoran.de für weitere Prodl.lktinformationen 
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Dimensions in mm/ Maßzeichnung in mm 

\! 

fl•h51ecker A 1.arO.) iffltnh DIN �62U 
bl..n! leMin.i A Z.610.S sillil' OIN ,6lH 

"li 

:;; ;; 

Shaft Versionsl Wellenvarianta1 
front/ vorne I rear/ hinten 

F
a,;a1 

=max.10N Motor L 3x14mm 3x10mm 3x15mm 
F t'Mlal = max. 22 N (12mm ab Anflanschfläche) GA 30Sx20 50±0.5 

GA 30Sx45 75±0.5 3 x 10 mm 3 x 18 mm 

Characteristic diagraml Belastungskennlinien In accordance withl Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034 

D Continuous operation/ Dauerbetrieb D Cycllcal operation/ Zykl. Betrieb - Current torque/ Strom-Drehmoment - Speed torque/ Drehzahl-Drehmoment - Efficiencyl Effizienz 
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D Preferred series/ Vorzugsreihe D Standard product/ Standardprodukt D On request/ auf Antrage See notes pa.ge 81 Hinweise siehe S. 8 

Visit www.dunkennotoren.com tor tutther product infonnetionl Besuchen Sie www.dunkermotoran.de für weitere Produktinfomiationen l 51 


