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Was bedeutet SLURBT?

Die Achsen von sechsachsigen Knickarmrobo-
ter werden von der unterschiedlichen Herstel-
lern auf verschieden Art und Weise bezeichnet.  
Der 6Achs-Knickarmroboter ist eine serielle Ki-
nematik, deren Achsen in Wirkrichtung hinterei-
nander angeordnet sind.

Oftmals wird einfach von unten nach oben 
durchnummeriert und die Ziffer hinter einen 
Buchstaben gesetzt, der für den Begriff Achse 
in unterschiedlichen Deutungen steht (z. B. A1-
A6, J1-J6 oder R1-R6).

Unser Roboterpartner Yaskawa hat eine ganz 
eigene Achsbezeichnung die, von unten nach 
oben gesehen, das Wort SLURBT ergibt.

Was zunächst unnötig kompliziert anmutet, er-
gibt bei näherer Betrachtung durchaus Sinn. So 
steckt doch hinter jedem der Buchstaben eine 
Wort, dass die Funktion der jeweiligen Achse 
in englischer Sprache beschreibt und damit die 
Zuordnung der Buchstaben zu den Achsen ein-
fach macht.

Dabei steht S für Station oder Swing, also die 
unterste Hauptachse, die die Basis des Robo-
ters darstellt bzw. für das Schwingen des ge-
samten Armes verantwortlich ist.

Das L für die zweite Achse von unten steht für 
Lower Arm, also die untere der beiden Haupt-
achsen, die den gesamten Arm kippen.

Das U für die dritte Achse von unten steht für 
Upper Arm, also die obere der beiden Haupt-
achsen, die den gesamten Arm kippen.

Diese erstgenannten drei Achsen werden als 
Hauptachsen bezeichnet, da sie die drei stärks-
ten Achsen sind und zweitens den Haupanteil 
an raumgreifenden Bewegungen des Roboters 
übernehmen.

Kommen wir zu den Handachsen, die für die Be-
wegungen des Oberarms verantwortlich sind. 
Die 4. Achse von unten ist mit R bezeichnet, 

was für Rotation steht. Sie dreht den gesamten 
Oberarm.

Am vorderen Teil des Handgelenkes folgt dann 
als 5. Achse die B-Achse, die für das Beugen 
oder Bending des Handgelenkes verantwortlich 
ist.

Und last but not least folgt als 6. Achse, an der 
das Werkzeug, also das Tool montiert ist und die 
daher T-Achse heißt.

Zusammengefasst also:

S=Station oder Swing

L=Lower Arm

U=Upper Arm

R=Rotation

B=Bending

T=Tool

AMETEK, Inc. is a leading global provider of industrial technology 
solutions serving a diverse set of attractive niche markets with 
annual sales over $6.0 billion.

Kontakt

EGS Automation GmbH 
egs.info@ametek.com 

www.egsgmbh.de


